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< Wyłączenie odpowiedzialności > Producent nie ponosi odpowiedzialności z tytułu wymienionych poniżej zdarzeń.
1. Nieprawidłowa interpretacja instrukcji montażu, nieprawidłowe wykonanie połączeń, niedbalstwo, przeróbki czujnika i nieprawidłowy montaż.
2. Szkody spowodowane niewłaściwym transportem.
3. Wypadki lub szkody spowodowane przez pożar, zanieczyszczenia, nieprawidłowe napięcie, trzęsienie ziemi, burzę z piorunami, wiatr, powódź lub inne czynniki siły wyższej.
4. Utrata dochodów gospodarczych, przerwy w prowadzeniu działalności, utrata danych biznesowych oraz inne straty finansowe spowodowane użytkowaniem czujnika lub jego 
nieprawidłowym działaniem.
5. Wysokość odszkodowania przekraczająca w jakimkolwiek wypadku cenę sprzedaży. 
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1. OPIS PRODUKTU

2. WYMIARY

Zlekceważenie tego symbolu 

może doprowadzić do 

poważnego wypadku na 

osobach, ze śmiercią włącznie.

Uwaga
Symbol ten wyróżnia

szczególnie ważne informacje.
Sposób ustawienia urządzenia ma spełniać 

wymagania normy EN16005.

OSTR ZEŻE NIE

!
OSTRZEŻENIE

!
Zlekceważenie tego symbolu może 

doprowadzić do obrażenia ciała lub 

uszkodzenie sprzętu.

SSR-3-ER
Instrukcja obsługi (oryginał) 

EN16005

MP-10420 '24.07

Instrukcja montażu,

Akcesoria

Szablon montażowy

Kabel

Śruby montażowe
(2 szt.)

Regulator szerokości 
strefy detekcji

50 mm

50 mm

6. MONTAŻ MECHANICZNY I POŁĄCZENIA ELEKTRYCZNE

Wwiercenie się w zakryte instalacje grozi porażeniem prądem!
Należy pamiętać, że pod pokrywą napędu drzwi mogą być przewody pod napięciem.

OSTRZEŻENIE

!

2   Pocią gni j Płaski śrubokręt

2   Pocią gni j

1    Nac iśnij

1   Nac iśnij

2  Wywierć otwory montażowe (fi 3,5 mm) 
i na przepust kablowy (fi 10 mm).

3   Zdejmij pokrywę czujnika, jak pokazano na ilustracji. 4  Przymocuj czujnik za pomocą śrub 
montażowych z kompletu.

Wyjmij czujnik z pokrywy.

Płaski śrubokręt

Szczelina w podstawie

1  Przymocuj  szablon montażowy tak, aby jego dolna 
krawędź znajdowała się w jednej płaszczyźnie z dolną 
krawędzią pokrywy si lnika napędu drzwi.

3,5 m 

(11,5ft)

A B

Wysokość montażu 3,5 m 
(11,5 stopy) lub niższa.

Zamontuj w odległości 
50 mm od dolnej części 
pokrywy silnika napędu 
drzwi.

W strefie detekcji nie 
mogą znajdować s ię 
ruchome przedmioty.

Należy ustawić inne 
częstotliwości czujników 
urządzeń umieszczonych 
blisko siebie.

Należy ograniczyć do 
minimum ilość świat ła 
słonecznego odbijanego 
od podłogi.

4. ŚRODKI OSTROŻNOŚCI PODCZAS MONTAŻU

Upewnij  się, że do czujnika 
nie przedostają się 
żadne skropliny.

Należy w miarę 
możliwości zapobiegać 
gromadzeniu się wody 
i śniegu na podłożu.

Jeśli czujnik będzie 
wystawiony na silny 
deszcz, zamontuj na nim 
osłonę Hotron.

Maks. 50 mm

A B

Widok z boku

A

B

Rzut górny

Ruchome skrzydło drzwi Ruchome skrzydło drzwi

Maksymalna skuteczność funkcji  nauczania przejścia drzwiowego wymaga montażu 
SSR-3-ER na zewnątrz i wewnątrz, jak pokazano poniżej.

Podz espół ra da rowy czujnika 
SSR-3-ER może działać  
niepraw idłowo, jeż eli w jego 
stre fie detekcji lub w  jego 
pobliżu znajdują  się  
metalowe  prz edmioty.

75 mm (2,95") = standardowy rozstaw mocowań

5. DANE TECHNICZNE

0,56 [lb.] (0,26 [kg])

Kabel, śruba montażowa 2 szt. Szablon montażowy, Instrukcja montażu, 
Regulator szerokości strefy detekcji

-20 – +60 [°C],(-4 – 140 °F)

Poniżej 80%

Nazwa modelu SSR-3-ER

Instrukcja Wysokość 3,5 [m] (11,5 [ft]) Maks. EN16005 zgodność = 3,5 m

Ciężar

Akcesoria

BL: Czarny S: Srebrny

Zakres temperatury roboczej

Zakres wilgotności roboczej

Napięcie zasilania AC:12 ÷ 24 [V] DC:12 ÷ 30 [V] ±10% 50/60Hz  

Pobór mocy
AC 12 V – 2,5 [VA] (maks.)        AC 24 V – 2,5 [VA] (maks.)

DC 12 V – 150 [mA] (maks.)       DC 30 V – 80 [mA] (maks.)

Kolor

Kategoria kat. 2/PL.d(IR), kat. 2/PL.d (radar) zgodnie z normą EN ISO 13849-1:2015 

Klasa ochrony IP54 

Dane ogólne

Dane techniczne – układ czujnika na podczerwień

Przekaznik optyczny   Bez konkretnej biegunowosci
Napięcie: maks. 48 [VDC].
Prąd: maks. 300 [mA] (obciążenie opornościowe)

6 [mA] przy 30 [V DC]Wejście testowe

PODCZERWIEŃ

RADAR

Czynne odbicie fal podcz erwieniMetoda detekcji

Czas podt rzymania sygnału wyj ściowego

Zegar det ekcj i 
obecności

2, 30, 60 [s] or    

0,1  ～  0,2  [s]Czas reakcj i 

ok. 0,5 [s]

Dane techniczne – układ czujnika radarowego

Metoda detekcji

ok. 1,5 [s] Czas podt rzymania sygnału wyj ściowego

0,1  ～  0,2  [s]Czas reakcj i 

Częstotliwość nadawania 24,15  [GHz]

Metoda dopplerowska: 
(wykrywanie ruchu ciał a)

Uwaga: Dane techniczne mogą ulec zmianie bez uprzedzenia.

Przekaznik optyczny   Bez konkretnej biegunowosci
Napięcie: maks. 48 [VDC].
Prąd: maks. 300 [mA] (obciążenie opornościowe)

RZĄD nr 1, RZĄD nr 2

RZĄD 3 2 [s]    

Wyjśc ie 
im puls owe

Wyjśc ie 
stykowe

Wyjśc ie 
napię ciowe

Napięcie wyjściowe: Min. 3,2 [VDC] przy 10 [mA]
Napięcie jałowe: maks. 7 [VDC] 

Przekaznik optyczny   Bez konkretnej biegunowosci
Napięcie: maks. 48 [VDC].
Prąd: maks. 300 [mA] (obciążenie opornościowe)
Częstotliwość wyjściowa 100 Hz reżim 1:1

15. ROZWIĄZYWANIE PROBLEMÓW

Rząd detekcji 1 (2, gdy włączono nauczanie przejścia) 
ustawiono ustawiona zbyt blisko drzwi.

Stan wskaznika LED Mozliwa przyczyna Rozwiazanie

Drzwi nie otwierają się, gdy osoba 
wejdzie w strefę detekcji.

WYŁ.

Drzwi otwierają się i zamykają bez 
wyraźnego powodu.

W strefie detekcji coś  się porusza.

Czułość jest zbyt  duża w obecnych warunkach miejsca montażu.

Kurz/pył, szron lub krople wody na okienku czujnika.

Strefa detekcji danego czujnika zachodzi na strefę detekcji  
innego czujnika.

POMARAŃCZOWY

Drzwi nie chcą się zamykać.

Zmieniono regulację s trefy detekcji gdy zegar detekcji  
obecności jest ustawiony na   (praca bez przerwy).

POMARAŃCZOWY 
MIGA POWOLI 

Przytrzymanie drzwi (przełącznik DIP  Y  nr  6 ustawiono na 
 Otwarte ).

Czujnik wykrywa padający śnieg, owady, liście itp.

CZERWONE
lub

SZYBKO MIGAJĄCE 
CZERWONE

lub
WOLNO MIGAJĄCE 

CZERWONE

Błędnie podłączono czujnik do przewodów.

Nasycenie sygnału odbitego. Usuń ze strefy detekcji  przedmioty silnie odbijające fale lub ustaw mniejszą 
czułość na podczerwień.

Usuń ruchomy przedmiot ze strefy detekcji.

Zmniejsz ustawioną czułość czujnika.

Wyczyść okienko czujnika, w razie potrzeby zamontuj osłonę.

Każdy czujnik musi pracować na innej częstotl iwości. Należy wyregulować wielkość 
zachodzenia stref detekcji radaru na siebie za pomocą regulacji kąta i  wielkości strefy.

Ustaw przełącznik DIP  X  nr 8 trybu monitorowania na pozycję  Śnieg .

Ustawić zasięg strefy detekcji tak, aby nie pokrywała się z drzwiami.

Wyłącz i  ponownie włącz zasilanie czujnika, lub wybierz ustawienie 30 lub 60 s dla 
zegara detekcji obecności.

Wyłącz przełącznik DIP  Y  nr  6  Przytrzymanie drzwi  na  Auto .

Gdy drzwi otwierają się lub zamykają, 
POMARAŃCZOWA DIODA LED.

Otwarcie drzwi 
NIEBIESKIE

lub
CZERWONE

lub
SZYBKO MIGAJĄCE 

CZERWONE
lub

WOLNO MIGAJĄCE 
CZERWONE 

Zamknięcie drzwi ZIELONY

Problem

Źle podłączono złączkę.

Nieprawidłowe napięcie zasilania.

Błędnie podłączono czujnik do przewodów.

Podać prawidłowe napięcie zasilania. (AC: 12 – 24 V, DC: 12 – 30 V)

Podłączyć solidnie i prawidłowo złącze.

Sprawdzić połączenia przewodów z czujnikiem.

Sprawdzić połączenia przewodów z czujnikiem.

MIGA POWOLI NA 
ZIELONO 

I CZERWONO
Zbyt słabe odbicie promieniowania IR od podłoża.

Zwiększ czułość czujnika lub zmień  Diagnostykę odbicia . 

przełącznikiem DIP  X  7 z  Normal  na  Low Ref .

MIGA SZYBKO
NA ZIELONO 
I CZERWONO

Błąd wewnętrzny czujnika. Wymienić czujnik.

NIEBIESKI W strefie detekcji radaru jest ruchomy przedmiot. Usunąć ruchomy obiekt.

Aktywacja 
Wyjśc ie 1

Aktywacja
Wyjśc ie 2

(Wyjście sygnału 
bezpieczeństwa)

3. WSKAŹNIKI LED

Zielony Czuwanie

Miga na zielono Nauczanie przejścia (      7 jest  WŁ. )

Miga na zielono (raz)                Podczas odpowiedzi  na sygnał TEST                                                            

Niebieski Wykrycie radarem

Czerwony Wykrycie rzędem nr 3

Wolno miga na czerwono Wykrycie rzędem nr 2

Szybkie miganie na czerwono Wykrycie rzędem nr 1

Pomarańczowy Wykrycie rzędem nr 1 (lub nr 2, gdy 

włączono nauczanie przejścia) – wykrywany 

jest ruch drzwi

Szybko migający pomarańczowy Oznacza zmianę ustawień przełącznika DIP

Powoli  migający pomarańczowy Przytrzymanie drzwi jest włączone (      6 jest 

 WŁ. )

Szybkie miganie na zielono i czerwono Błąd wewnętrzny czujnika

Powolne miganie na zielono i czerwono Słabe odbicie promieni IR od podłoża 

(pulsacja na zielono i  czerwono)

 Y  

 Y  

Uwaga Uwaga

WYŁ.

WŁ.
Y

8

EN16005

  Zdejmowanie pokrywy po montażu.7   Założyć pokrywę.6   Umieścić wtyczki  przewodów w szczelinie montażowej.

5  -1  Podłączenie do sterownika drzwi z wyjściem sygnału testowego do czujnika. 5  -2  Podłączenie do sterownika drzwi bez wyjścia sygnału testowego do czujnika.

WYŁ.

WŁ.

8

Y

Ustaw  przełąc znik DIP  Wejście  te stow e  

Ustaw ienie  Y 8 na  WŁ.  

Patrz pkt 7  Ustaw ienia mikroprzełączników 

Kabel czujnika Kabel Kabel czujnika Kabel

Czerwony

Czarny

Różowy

Niebieski

Szary (+)

Za sil anie  
(bez konkre tnej  
bie gunowości)

Niebieski

Brązowy (-)

B ezpie cz eństwo 

Wyjśc ie 2

B ezpie cz eństwo 
Wyjśc ie 1

+
-

Wejści e testowe
Te st-dod.

Te st-uj.

Żółty

Biały

Zielony

Aktywacja 
Wyjśc ie 1

Przeka źnik optyczny 
(bez konkre tnej  
bie gunowości)

AC:12 ÷ 24 [V] ±10%
DC:12 ÷ 30 [V] ±10%

Przeka źnik optyczny 
(bez konkre tnej  
bie gunowości)

Za sil anie  
(bez konkre tnej  

bie gunowości)

Aktywacja 

Wyjśc ie 2

B ezpie cz eństwo 

Wyjśc ie 

+
-

Aktywacja 

Wyjśc ie 1

Przeka źnik optyczny 
(bez konkre tnej  

bie gunowości)

AC:12 ÷ 24 [V] ±10%
DC:12 ÷ 30 [V] ±10%

Przeka źnik optyczny 
(bez konkre tnej  

bie gunowości)

nie podłączać

nie podłączać

Ustaw przełącznik DIP  Wejście testowe 
Ustawienie  Y  8 na  WYŁ. 
Patrz pkt  7  Ustawienia mikroprzełączników 

NORMY

EN 12978:2003+A1:2009

EN 16005:2012+AC:2015

DIN 18650-1:2010

EN ISO 13849-1:2015

Badanie  typu WE

44 205 13738009

Czujnik kombinowany do wykrywania ruchu i obecności, realizujący funkcje sterowania 
drzwiami automatycznymi i ich bezpieczeństwa, również dla drzwi ewakuacyjnych.

Pokrywa

Wskaźnik LED
(czerwony, zielony i niebieski) Okno detektora podczerwieni

Okno radaru

Złącze

Przełącznik DIP X

Przełącznik DIP Y

Śruby montażowe 
(2 szt.)

Zespół czujnika
radarowego

Układ czujnika 
podczerwieni (IR)

Regulacja zasięgu detekcji 
Śruba – podczerwień (IR)Strefa

Potencjometr
(Podczerwień – IR,regulacja czułości)

Potencjometr
(Regulacja czułości radaru)

Strona internetowa: https://hotron.com/ 

Czerwony

Czarny

Różowy

Niebieski

Szary

Niebieski

Brązowy

Żółty

Biały

Zielony
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Drzwi

WYŁ. WŁ.

  =  ustawienie domyślne

Jeśli blisko siebie pracują dwa czujniki, należy ustawić każdy na inną 
częstotliwość, aby nie zakłócały się wzajemnie. 

Nauczanie 

przejścia

7. USTAWIENIA MIKROPRZEŁĄCZNIKÓW

Opis produktu

Czujnik wykrywa obiekt nieruchomy przez czas us tawiony na zegarze detekcji  
obecności dla 2 wewnętrznych rzędów. 

Możliwe warianty ustawieńFunkcji

Podc zerwieni 

(IR)

Ze ga r detekcji 

obe cności

Ilość 

podcz erw ieniR

zę dy

Funkcja nauczania przejścia umożliwia skupienie pierwszego rzędu detekcji 
wewnątrz obszaru zamknięcia drzwi bez wykrywania ruchu drzwi. 

Przełącznik DIP  

Uwaga

X

OSTROŻNIE

!

7 7

Drzwi

 Gdy funkcja nauczania przejścia jest włączona, poziom czułości 
wewnętrznego rzędu detekcji jest maksymalny tylko wtedy, gdy 
włączone są zewnętrzne rzędy detekcji.

Bezpiec zeństwo 

Wyjśc ie

Rozwierny

Podc zerwień

Częstotliwość

Przytrzymani e 

drzw i

Patrz [11. Schemat czasowy zdarzeń], gdzie dokładnie opisano wyjście sygnału 
bezpieczeństwa.   

Ustawić  WYŁ. , jeśli podłączono urządzenie do sterownika drzwi bez wyjścia 
sygnału testowego na czujnik.
W przypadku podłączenia do sterownika drzwi z wejściem testowym ustawić na 
 WŁ. . Patrz [11. Schemat zdarzeń].

Po us tawieniu  WŁ.  piesi oddalający się od czujnika nie będą wykrywani.

Wejście 

testowe 

Ustawienie 

od drzwi 

Sterownik

Diagnostyka 
odbicia

Wyjście sygnału bezpieczeństwa 

(przekaźnik optyczny)

WYŁ.

7

 

Ze względu na normę EN16005 należy ustawić zegar detekcji 
obecności na minimum 30 s.

RADAR

Wykrywanie

kierunku

WŁ.

11

WYŁ.   WŁ.

6

Ustawić na  WŁ. , aby spełnić wymagania normy EN 16005.

WYŁ.

WŁ. 

8

8

WŁ 

Niski poziom odbitego sygnału podczerwieni jest sygnalizowany przez wolno 
migającą zieloną/czerwoną diodę LED.
Patrz pkt [13], gdzie podano jak ustawienie  Low Ref.  może być używane 
podczas rutynowych prac konserwacyjnych drzwi.

Ustawić  Normalny  ze względu na normę EN16005.

Ustaw  OTWARTE , aby drzwi nie zamykały się po otwarciu.

Otwarte

66

Auto 

0v

WŁ.

B ez we jśc ia  TE ST OWEGO

Z we jśc ie m TE ST OWYM

B ez we jśc ia  TE ST OWEGO

0v

WYŁ.

1

Zwierny

Aktywacja 

Wyjście 

zadziałania nr 

WŁ.

55

WYŁ. 

TYLKO RADARRADAR + IR – rzędy 2+3

EN16005

EN16005

EN16005

 

Przełącznik DIP   X

Można ustawić liczbę włączonych rzędów detekcji w podczerwieni  na 3, 2 lub 1 
zależności od potrzebnej strefy detekcji. 

  W przypadku gdy używany jest tylko R1, ustaw funkcję nauczania przejścia 

(przełącznik DIP  Y  nr 7) na  WYŁ. .

2

 WYŁ.

6

Auto 

5

W
Ł

.

1 2 3 4 5 6 7 8

Funkcja chroni przed wykryciem ruchu równoległego 
do płaszczyzny drzwi.

Wybierz sposób konfiguracj i wyjścia sygnału zadziałania.

W
Ł

.

1 2 3 4 5 6 7 8

Przełącznik DIP   Y

Ustawić  SNOW  (śnieg) w przypadkach, gdy czujnik może otwierać drzwi na 
fałszywy sygnał detekcji, np. od nawiewanego śniegu czy liści. 

Trybu 

monitorowania

RADAR

Ruch 

poprzeczny

WŁ.

22

 WYŁ.

 Zwierny

3 4

Wybierz jedno z t rzech wyjść - wyjście stykowe, wyjście impulsowe (wyjścia 
awaryjne) lub wyjście napięciowe (wyjścia awaryjne).
W przypadku ustawienia wyjścia stykowego należy wybrać opcję
 NO  lub  NC  (odpowiednio: zwierne lub rozwierne).

 Zwierny

 WYŁ. 

2 s  

1 2

30 s

1 2 1 2 1 2

60 s   30 s

1 2

 R3

3 4

 R3

3 4

R2

3 4 3 4 3 4

R1 tylko R3

 A

5

A 

5

B

5

6

 Rozwierny

 
Nadajnik Odbiornik

Punkt IR

 
Odbiornik

Punkt IR

Nadajnik

 Low Ref. 

77

Normalny 
 

7

 Normalny

Śnieg

88

Normalny 

8

 Normalny

R oz wierny

3 4

3 4

Wyjśc ie 

im puls owe

3 4

Wyjśc ie 

napię ciowe

Drzwi Drzwi

Strefa RADARU Strefa RADARU

Wyjście sygnału zadziałania nr 1 Wyjście sygnału zadziałania nr 2

11. SCHEMAT CZASOWY ZDARZEŃ

BRAK WYKRYWANIA 

WYKRYWANIE 
w reakcji na  TEST 

ZASILANIE WYŁĄCZONE 

123

WYKRYWANIE BRAK WYKRYWANIA 

REAKCJA NA TEST

T1
Wejście testowe

Wyjście sygnału bezpieczeństwa / Wejście testowe

WYŁ.

8

WŁ.

6

Zwierny

Prze łącznik DIP

Prze łącznik DIP

Rozwierny

T1: ok. 10±1 [ms]
T2: ok. 11±1 [ms]

Ustawienia 
wejścia testowego

Y

Wyjście sygnału 
bezpieczeństwa

X 123123123123

TEST BRAK TESTU BRAK TESTU 

Przerwać obwód

Czujnik Czujnik Czujnik

Brązowe

Szare

Podanie napięcia 12 ÷ 30V 
DC powoduje przepływ 
prądu od przewodu szarego 
do brązowego.

Czujnik Czujnik Czujnik

Brązowe

Szare

Brązowe

Szare

Brązowe

Szare

Brązowe

Szare

Brązowe

Szare

Żółty

Niebieski

Żółty

Niebieski

Żółty

Niebieski

Żółty

Niebieski

Żółty

Niebieski

Żółty

Niebieski

Żółty

Niebieski

Żółty

Niebieski

Żółty

Niebieski

Żółty

Niebieski

Żółty

Niebieski

Żółty

Niebieski

Prze łącznik DIP         5  WŁ.YWyjście sygnału zadziałania 

BRAK WYKRYWANIA ZASILANIE WYŁĄCZONE WYKRYWANIE
Prze łącznik DIP        Y

Rozwierny

Zwierny

Biały

Zielony

Biały

Zielony

Biały

Zielony

Biały

Zielony

Biały

Zielony

Biały

Zielony

Biały

Zielony

Biały

Zielony

Biały

Zielony

123

BRAK WYKRYWANIA ZASILANIE WYŁĄCZONE WYKRYWANIE

123 123

Prze łącznik DIP        5  WYŁ.Y

Biały

Zielony

Biały

Zielony

Biały

Zielony

Biały

Zielony

Biały

Zielony

Biały

Zielony

Biały

Zielony

Biały

Zielony

Biały

Zielony

43

43

43

Różowy

Niebieski

Różowy Różowy

Niebieski

Różowy

Niebieski

Różowy

Niebieski

Różowy

NiebieskiNiebieski

Wyjśc ie impulsow e

Wyjśc ie napię ciowe

Wyjście  sygnału 
zadziałania nr 1

Wyjście  sygnału 
zadziałania nr 1

Wyjście  sygnału 
zadziałania nr 2
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Aktywacja 

Wyjście 

Konfiguracja

R ZĄD 2   1 

Problemy techniczne  czujnika SSR-3-ER sygnalizowane są naprzemiennym miganiem wskaźnika LED na 

czerwono i zielono. Prędkość migania  sygnalizuje rodza j usterki.

14. BŁĘDY AUTODIAGNOSTYKI

Podczas wykonywania prac konserwacyjnych drzwi z włączonym zasilaniem 
czujnika na sterownikach drzwi, które są podłączone do  testowania  
czujnika, należy ustawić przełączniki DIP w następujący sposób. 

13. KONSERWACJA DRZWI

Uwaga Należy pamię tać o przywróceniu ustawień 

przełączników DIP do ich pierwotnego stanu 

po zakończeniu konserwacji drzwi.

Miganie 
Częstot liwość

Duża

Mała

LED Przyczyna

Uszkodzony czujnik, należy go wymienić.

Patrz [7. Ustawienia mikroprzełączników].

Upewnij się, że potencjometr czułości jest 

ustawiony na  maksimum, po czym wyłącz  

i ponownie włącz zasilanie czujnika.Czerwony

Zielony

Czerwony

Zielony

W
Ł

.

1 2 3 4 5 6 7

Przełącznik DIP X

2 s

1 2

Low

Ref.
7

8

Y

12. OBJAŚNIENIE WYJŚCIA SYGNAŁU BEZPIECZEŃSTWA I SYGNAŁU ZADZIAŁANIA ZA POMOCĄ PRZEŁĄCZNIKA DIP  Y  5

Uwaga

Wyjście sygnału zadziałania
Wyjście sygnału 
bezpieczeństwa 

 　Przełącznik DIP 　     5  WYŁ .

Prze łącznik DIP         5  WŁ.Y Prze łącznik DIP        5  WYŁ.

Wyjście  sygnału 
zadziałania

Wyjście  sygnału 

bezpieczeństwa  RZĄD 1, RZĄD 2

RADAR RADAR+RZĄD 2, RZĄD 3

Wyjście  

RZĄD 1, RZĄD 2, RZĄD 3

Wyjśc ie stykowe

Więcej  informacji można znaleźć w pkt. [Objaśnienie wyjścia 

sygnału bezpieczeńs twa i sygnału zadziałania za pomocą 

przełącznika DIP  Y  5].   

Wyjśc ie 

stykowe

123

 

Opis produktu Możliwe warianty ustawieńFunkcji Przełącznik DIP  Y

Y
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8. REGULACJA DŁUGOŚCI I SZEROKOŚCI STREFY DETEKCJI

Regulacja zasięgu strefy detekcji: Podczerwień (3 rzędy wewnętrzne)

OSTR OŻ NIE

!
Strefy detekcji zilustrowane powyżej odpowiadają faktycznemu położeniu wiązki podczerwieni i wiązki radarowej . Faktyczna strefa detekcji zależy od 

warunków w miejscu montażu czujnika, wykrywanych obiektów i ustawień czujnika. Należy upewnić się, że strefa detekcji odpowiada normie EN16005.

Regulacja strefy detekcji: Strefa wykrywania czujnika radarowego

  Strefa detekcji zależy od prędkości zb liżania się pieszych do czujnika.

  Regulacja jest możliwa w 3 ° krokach, jak pokazano na ilustracji. 

EN16005

Śruba regulacyjna

Daleki

Bliski

Regulacja zasięgu strefy detekcji: Podczerwień (3 rzędy wewnętrzne)

Wąskie

Szerokie

0

0,5

1,0

1,5

2,2
2,0

2,5

3,0

3,5

2,7

3,2

－＋
0 0,5 1,0 1,5 2,0 2,50,51,01,52,02,5

Regulator szerokości strefy detekcji

【 Bliski 】

0
1,0 0,5[m]

2,2
2,0

1,0

3,0

3,5

ustawienie [-8 st.]

Drzwi

【 Daleki 】

[m]1,0
0

2,2

Drzwi

2,0

1,0

3,0

0,5

3,5

ustawienie [7 st.]

Regulator szerokości strefy detekcjiRegulator szerokości strefy detekcji

【 Wąskie 】

0

0,5

1,0

1,5

2,2
2,0

2,5

3,0

3,5

2,7

3,2

2,2

2,7

3,2

Wykrywanie 

z lewej strony

－＋

0 0,5 1,0 1,5 2,0 2,50,51,01,52,02,5

Wykrywanie 

z prawej strony

－＋
0 0,5 1,0 1,5 2,0 2,50,51,01,52,02,5

【 Wykrywanie z prawej strony 】 【 Wykrywanie z lewej strony 】

[m] [m] [m]

Czujnik SSR-3-ER jest zgodny z normami bezpieczeństwa EN 16005 tylko po stronie drzwi, na której jest zamontowany.OSTR OŻ NIE

! Aby zapewnić zgodność z normą EN 16005, należy za pomocą skrzynki testowej EN16005 lub urządzenia Hotron Beam Finder sprawdzić, czy 

strefa wykrywania rzędu 1 jest ustawiona bezpośrednio przed ruchomymi drzwiami. Jeżeli funkcja  Doorway Learn  (Uczenie przejścia) jest 

włączona, należy w taki sam sposób sprawdzić, czy rząd 2 jest ustawiony bezpośrednio przed ruchomymi drzwiami.

W prawo
W lewo

  Regulacja strefy wykrywania po lewej i prawej

     stronie regulacji 

     [15° na prawo] jest symetryczne z ustawieniem dla 

     [15° na lewo]. 

1,0

2,0

3,0

0 1,0 2,0 3,01,02,03,0
[m][m]

1,0

2,0

3,0

0 1,0 2,0 3,01,02,03,0

Wyreguluj stronę lewa 

i prawą [0°].

Wyreguluj stronę lewa 

i prawą [15° na lewo]

Ustawienie zasięgu [15°]

Ustawienie zasięgu [30°]

Ustawienie zasięgu [45°]

Ustawienie zasięgu [15°]

Ustawienie zasięgu [30°]

Ustawienie zasięgu [45°]

[m]

1,0

2,0

3,0

0 1,0 2,0 3,01,02,03,0

1,0

2,0

3,0

0 1,0 2,0 3,01,02,03,0
[m]

Wysokość montażu 2,2 m i czułość us tawiona na  Wysoka . Wysokość montażu 2,2 m i czułość us tawiona na  Niska .

Bliski

Zespół czujnika 
radarowego

Daleki
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77
Funkcja nauczania przejścia 
jest  WŁ. 
Patrz pkt 7  Ustawienia 
mikroprzełączników 

Zielona  dioda  LED miga przez  37 s, ponieważ odbywa się 

proces nauczania przejścia. Drzwi otwierają się/zamykają.

Detekcja obecności: Podczas procesu nauczania  przejścia zewnętrzne 3 rzędy detekcji na czujniku SSR-

3-ER przełączają się z de tekcji ruchu na detekcję obecności 10 sekund po włączeniu zasilania. Wewnętrzny 

rząd detekcji pracujący w nauczaniu przejśc ia przełączy się z  detekcji ruchu na detekcję  obecnośc i po 

przeprowadzeniu procesu nauczania przejścia.

Po włączeniu zasilania czerwona 

migająca dioda LED sygnalizuje 

wyjście  przekaźnika otwarcia 

drzwi i rozpoczęcie procesu 

nauczania przejścia.

Proces nauczania  przejścia 

kończy się i czujnik jest 

w trybie gotowości.

Funkcja nauczania przejścia 
jest  WYŁ.  
Patrz pkt 7  Ustawienia 
mikroprzełączników 

Po włączeniu zasilania, zaświec i się zielona dioda 
LED wskazująca, że czujnik znajduje się w trybie 
gotowości i jest gotowy do wykrywania.

Detekcja obecności: Zainicjowanie wykrywania 

obecności we  wszystkich rzędach wykrywania trwa 

10 sekund po włączeniu zasilania czujnika.

Jeśli przed upływem 10 s ktoś wejdzie do strefy 

detekcji, to po upływie około 5 s od momentu 

opuszczenia  przez tę osobę strefy detekc ji 

wykrywanie obecności zacznie działać.

9. PODŁĄCZANIE ZASILANIA I USTAWIANIE NAUCZANIA PRZEJŚCIA

Uwaga

Podczas wykonywania poniższych czynności należy wyłączyć  i ponownie  włączyć czujnik.

  Gdy stan podłogi zmieni się np. po położeniu maty czy wycieraczki.

  Po zmianie rzutu wiązek w strefie detekcji lub czułości czujnika.

Gdy funkcja nauczania przejścia  jest włączona, poziom czułości wewnętrznego rzędu detekcji jest 
maksymalny tylko wtedy, gdy włączone  są zewnętrzne rzędy detekcji.

Czerwona migająca 
dioda LED Zielona migająca dioda LED

Zielona migająca 
dioda LEDZielona  ciągła dioda LED

Zielona  ciągła 
dioda LED

OSTROŻNIE 

!

Uwaga ogólna:

Nieudane nauczanie przejścia i rozwiązanie tego problemu: Jeśli ktoś wejdzie w strefę detekcji podczas 

nauczania przejścia, proces nauczania może  się nie udać. W takim przypadku czujnik wykona funkcję 

nauczania przejścia.

Y Y

Po zakończeniu montażu przeprowadź test strefy detekcji czujnika. Jeśli strefa detekcji nie jest zgodna z oczekiwaniami, ustaw ją jak opisano w pkt. 8.

Jeśli strefa detekcji nadal nie odpowiada oczekiwaniom, czułość czujnika można zwiększyć, obracając potencjometr w prawo. Jeśli czujnik wykrywa coś fałszywie – mimo że nic nie 

znajduje  się w strefie detekcji – czułość czujnika można zmniejszyć, obracając potencjometr w lewo.

10. PRÓBA DZIAŁANIA

Jeśli czujnik jest fałszywie pobudzany przez  śnieg lub deszcz, zmniejsz czułość wykrywaniaw podczerwieni.

Należy pamię tać, że w tym trybie może zmaleć  czułość wykrywania osób.

Wyreguluj czułość czujnika podczerwieni odpowiednio dla  wysokości montażu czujnika. 

Po zakończeniu montażu należy sprawdzić, czy czujnik dzia ła prawidłowo.

OSTR OŻ NIE  

!

Uwaga

Wysokość montażu

= 3,0 ~ 3,5 m

Wysokość montażu 

= maks. 3,0 m

LH

Czułość czujnika 
podczerwieni

domyślne ustawienie

Radar – czułośćPodczerwień – czułość

LHLH


	MP-10420_SSR-3-ER(E))_PLK.vsd
	A3表（1,6）
	A3裏（2,5）
	A4表（3）
	A4裏（4）


