ROZWIAZYWANIE PROBLEM

wyraznego powodu.

Drzwi otwierajg si¢ i zamykajg bez

lub
SZYBKOMIGAJACE
CZERWONE

ul
WOLNO MIGAJACE
CZEl NE

Problem Stan wskaznika LED Moziwa przyczyna Rozwiazanie
Zle podiaczono zaczke. Podtaczy¢ solidnie i prawidlowo ztacze.
Drzwi nie otwieraj sie, gdy osoba WYL. Nieprawidtowe napigcie zasilania. Podaé prawidtowe napiecie zasilania. (AC: 12 — 24 V, DC: 12 -30 V)
wejdzie w strefe detekgji.
Btednie podlaczono czujnik do przewodow. Sprawdzi¢ polaczenia przewodow z czujnikiem.
Otwarci drzwi W strefie detekeji co$ sig porusza. Usun ruchomy przedmiot ze strefy detekcji.
NIEBIESKIE - — — - —
lub Czulos¢ jest zbyt duza w obecnych warunkach migjsca montazu. | Zmniejsz ustawiong czuto$¢ czujnika.
CZERWONE

Kurz/pyl, szron lub krople wody na okienku czujnika.

Wyczy$¢ okienko czujnika, w razie potrzeby zamontuj ostong.

Strefa detekeji danego czujnika zachodzi na strefe detekcji

innego czujnika.

Kazdy czujnik musi pracowa¢ na innej czgstotliwosci. Nalezy wyregulowa¢ wielkos¢
zachodzenia stref detekcji radaru na siebie za pomoca regulacji katai wielkosci strefy.

RWO
Zamknigciedrzwi ZIELONY | Czujnik wykrywa padajgcy $nieg, owady, li§cie itp. Ustaw przelgcznik DIP® nr 8 trybu monitorowania na pozycje ,,Snieg”.
Gdy drzwi otwieraja si¢ lub zamykaja, 4 Rzad detekeji 1 (2, gdy wlaczono nauczanie przejscia) P - . . P
POMARANCZOW A DIODA LED. POMARANCZOWY ustawiono ustawiona zbyt blisko drzwi. Ustawi ¢ zasi ¢g strefy detekgji tak, aby nie pokrywata si¢ z drzwiami.
CZERWONE Zmieniono regulacjg strefy detekcji gdy zegar detekcji Wylaczi ponownie wiacz zasilanie czujnika, lub wybierz ustawienie 30 lub 60 s dla
lub obecnosci jest ustawiony na oo (praca bez przerwy). zegara detekcji obecnoscei.
SZYBKO MIGAJACE
CZERWONE Btednie podtaczono czujnik do przewodow. Sprawdzi¢ polaczenia przewodow z czujnikiem.
lub
WOLNO MIGAJACE Nasycenie sygnatu odbitego. Usufi ze strefy detekji przedmioty silnie odbijajgce fale lub ustaw mniejszg
CZERWONE czuloé¢ na podezerwien.
NIEBIESKI W strefie detekcji radaru jest ruchomy przedmiot. Usuna¢ ruchomy obiekt.
MIGASZYBKO Bigd ik Wymienié cauinik
ini 1 A NA ZIELONO wewngtrzny czujnika. ymieni¢ czujnik.
Drzwi nie cheg si¢ zamykac. | CZERWONO
MIGAPOWOLINA Zbyt stabe odbici o ia 1R od podio Zwigks z czuto$ ¢ czujnika lub zmien ,,Diagnostyke odbicia™.
| CZZIEIQSVNOONO yistabe ocbicte promieniowanta 18 o€ podioza. przetacznikiem DH’®7 z ,,Nomal” na,Low Ref”.
PO%@&%%%SSY fggﬂsgyén?me drzwi (przefacznik DIP(Y) nr 6 ustawiono na Wylez przelacanik DIPQD)nr 6 . Przytrzymanie dzwi” na Auto”.
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< Wylaczenie odpowiedzialnosci > Producent nie ponosi odpowiedzialnosci z tytutu wymienionych ponizej zdarzen.
1. Nieprawidlowa interpretacja instrukcji montazu, nieprawidfowe wykonanie potaczen, niedbalstwo, przerobki czujnika i nieprawidtowy montaz.
2. Szkody spowodowane niewtasciwym transportem.

3. Wypadki lub szkody spowodowane przez pozar, zanieczyszczenia, nieprawidtowe napigcie, trzgsienie ziemi, burz¢ z piorunami, wiatr, powddz lub inne czynniki sity wyzszej.

4. Utrata dochod 6w gospodarczych, przerwy w prowadzeniu dziatalno$ci, utrata danych biznesowych oraz inne straty finansowe spowodowane uzytkowaniem czujnika lub jego
nieprawidlowym dziataniem.
5. Wysoko$¢ odszkodowania przekraczajaca w jakimkolwiek wypadku ceng sprzedazy.

e

Producent

HOTRON CO., LTD.

1-11-26 Hyakunin-Cho, Shinjuku-Ku, Tokio, Japonia
Telefon: +81-(0)3-5330-9221

Faks: +81-(0)3-5330-9222

\___ Strona intemetowa: https://www.hotron.co.jp/

foTRON HOTRON CO.LTD.
———

SPRZEDAZ w Europie

Hotron Ireland Ltd.

26 Dublin Street (2nd Floor), Carlow, Irlandia
Telefon: +353-(0)59-9140345

Faks: +353-(0)59-9140543

Strona intemetowa: https://hotron.com/ )
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SSR-3-ER

Instrukcja obstugi (oryginal)

Czujnik kombinowany do wykrywania ruchu i obecnosci, realizujacy funkcje sterowania
drzwiami automatycznymi iich bezpieczenstwa, rowniez dla drzwi ewakuacyjnych.

. OPISPRODUKT
T arman )

Pokrywa Akcesoria

Badanie typu WE
44 205 13738009

Szablon montazowy

7

Instrukeja montazu,

Okno radaru

Wskaznik LED \

(czerwony, zielony i niebieski) Okno detektora podczerwieni

Potencjometr
(Podczerwiefi —

Potencjometr = Z
(Regulagja czuto$ci radaru) Kabel

IR regulacja czutosci)

Sruby montazowe

Zigcze 2ot

Sruby montazowe
(2szt)

Daoa

Zespot czujnika

| o
Przelacznik DIP @ Uklad czujnika Regulacja zasiggu detekeji Reg Ulator soa ko &t
podczerwieni (IR) Sruba — podczerwieni (IR)Strefa ety oteless

4. SRODKI OSTROZNOSCI PODCZAS MONTAZ.

Wysoko$¢ montazu 3,5 m| Zamontuj w  odleglosci | W strefie detekcji nie Upewnij sig, ze do czujnika
(11,5 stopy) lub nizsza. 50 mm od dolnej czgéci | moga zajdowac si¢ nie przedostajg si¢
pokrywy  silnika  napgdu | ruchome przedmioty. zadne skropliny.
drzwi.
—o\
Maks. 50 mm
_ NMaks.oumm 1
i pa
¥
Jesli  czujnik  bedzie | Nalezy ~— w miarg Nalezy ogrniczy¢ do | Nalezy ustawi¢ inne
wystawiony na silny [ mozliwosci  zapobiega¢ minimum  ilo$¢  $wiatla | czgstotliwo$ci czujnikow
deszcz, zamontuj na nim gryomadzcmu si¢  wody stonecznego  odbijanego | urzadzen umieszczonych
ostong Hotron. i$niegu na podiozu. od podiogi. blisko siebie.
U
R /‘—/ AN
RNAXQ 7\ \/ N

Podzespot radarowy czujnika
SSR-3-ER moze dziata¢
niepraw idlowo, jezeli w jego

Maksymalna skuteczno$¢ funkgji nauczania przejscia drzwiowego wymaga montazu
SSR-3-ER na zewnatrz i wewnatiz, jak pokazano ponizej.

@ ® strefie detekcji lubw jego
poblizu znajdujg si¢
metalowe przedmioty.

=1 .
Ruchome skrzydio drzwi ® Ruchome skrzydio drawi
Widok z boku Rautt gorny %

( Zlekcewazenie €go symbohu o - 2\
NORMY OSTRZEZENE 1050 doprovadzi¢ do osT RLuv‘:NH:Zlckccwazclly'uc ego s.ymbo l.l moze
EN 12978:2003+A1:2009 powaznego wypadku na doprowadzic do obrazenia ciata lub
EN 16005:2012+AC:2015 asobach, ze Smierciq wheznie. uszkodzenic sprzqtu
DIN 18650-1:2010 @ Symbol ten wyr 6znia ) EN16005 Sposdb ustawienia urzadzenia ma spetnia
EN 1SO 13849-1:2015 \_ szezgolnie wame informacie. wymaganianormy EN16005. )

25 mm IS mm 35 mm
(0.98") (0,59") (1,37")

2. WYMIARY

75 mm (2,95") = standardow y rozstaw mocowait

10 mm
(0,39")

P 1 1
/ — R HT .-1+-::—:rr-<+\

Y e—re—

60mm (2,36")

U
- 265 mm (1043")

3 mm (160"

Zielony

Miga nazielono

Miga nazielono (raz)
Niebieski

Czerwony

Wolno miga na czerwono
Szybkie miganie na czerwono
Pomaranczowy

Szybko migajacy pomaranczowy
Powoli migajacy pomaraficzowy

Szybkie miganie nazielono i czerwono
Powolne miganie nazielono i czerwono

3. WSKAZNIKI LED

Czuwanie

Nauczanie przejscia (® 7 jest ,,WL.”)
Podczas odpowiedzi nasygnat TEST
Wykrycie radarem

Wykrycie rzgdem nr 3

Wykrycie rzgdem nr 2

Wykrycie rzgdem nr 1

Wykrycie rzgdem nr 1 (lub nr 2, gdy
wlaczono nauczanie przejécia) — wykrywany
jest ruch drzwi

Oznacza zmiang ustawien przelgcznika DIP
Przytrzymanie dizwi jest wiaczone (® 6 jest
LWL)

Btad wewngtrzny czujnika

Stabe odbicie promieni IR od podtoza
(pulsacjana zielono i czerwono)

5. DANE TECHNICZNE

Danre ogélne
Nazwamodelu SSR-3-ER
Instrukcja Wysoko¢ 3,5 [m] (11,5 [ft]) Maks. EN16005 zgodno& = 3,5 m

Napiecie zasilania AC:12 + 24 [V] DC:12 + 30

[V] £10% 50/60Hz

Pobér mocy

AC12V-25 [VA] (maks.)
DC 12 V- 150 [mA] (maks.

AC24V - 25 [VA] (maks.)
) DC30V-80 [mA] (maks.)

PODCZERWIEN

Przekaznik optyczny B%z konkrenej biegunowosci

| Czestotliwoi wyjéciowa 10

(WyKcie sygnatu Napigcie: maks.
bezpieczenstwa) Prad: maks. 300 [mA] (obciyZenie opomosciowe)

I . Przekaznik o ytzny Bez konkrenej biegunowosci

Wyiieie |
I stykowe apigcie: mal
rad: mal Ol CHZEHIS omosciowe)
Prad: maks. 300 mA b op

Aktywaja

I\\»,,un Przekaznik optyczny Bez konkreinej biegunowosci
RADAR| wyjcie | Napigcie: maks. 48 TVDC].

impuisowe | Prad: maks. SOO[mA] (obciazenie opomosciowe)

0Hzrezim 1.1

T aywacia | wycie
| Wyicie 2| napieciowe | Napiceie jalowe: maks. 7

Napigcie wyjciowe: Min. 3,
7[VD

2 [VDC] przy 10 [mA]
C]

Wejcie tesbwe 6 [mA] przy 30 [VDC]

Zakres temperatury roboczej -20 — +60 [°C],(-4 - 140 °F)

Zakres wilgotnosei roboczej Ponizej 80%

Klasa ochrony 1P54

Kategoria kat. 2/PL.d(IR), kat. 2/PL.d (radar) zgodnie znorma EN 1SO 13849-1:2015
Cigzar 0,56 [1b.] (0.26 [kg])

Kolor BL: Czarny S: Srebmy

Akcesoria

Kabel, $ruba montazowa 2 szt. Szablon montazowy, Instrukcja montazu,
Regulator szerokosci strefy detekeji

Danetechniczne — uklad czujnika na podczrwien

Danetechniczne — uklad czujnika radarowego

et oda detek Cay e ochicie fal podkz enwieni

Metoch dopp leronska

Czas podi zymania sygnalu wyjciowego | ok. 05 [s]

(wykrywan e ruchuciala)

Caas reakcji 01~ 02 5]

Cagsto i wosé nadawaria

2,15 [GHZ)

o ety | ZAD T LRZAD w2 | 2D @ s or o0

Czas podtzymania sygnah wyj sciowego | ok. 15 [5]

obecnosci I RZAD 3 2

Czas reakc i 01 ~ 02 [s]

Uwaga: Dane techniczne moga ulec zmianie bez uprzedzenia.

OSTRZEZENIE
Wwiercenie si¢ w zakryte instalagje grozi porazeniem pradem!
Nalezy pamigta¢, ze pod pokrywa napedu drzwi moga by ¢ przewody pod napigciem.

@ Wywier¢ otwory montazowe (fi 3,5 mm)
T na przepust kablowy (fi 10 mm).

@ Przymocuj szablon montazowy tak, aby jego dolna
krawedz znajdowata si¢ w jednej ptaszczymie z dolng
krawedzig pokrywy silnika napedu drzwi.

o o
)

50 mm

@ Zdejmij pokrywe czujnika, jak pokazano na ilustracji.
Wy jmij czujnik z pokrywy. //

5

Plaski $rubokret

Szczelinaw pod stawie

@ Przymocuj czujnik za pomocg Srub
montazowych z kompletu.

—_— =

S

|

@-1 Podtaczenie do sterownika drzwi z wyjsciem sygnatu testowego do czujnika.

Zasilanie
WYL 8 (oez lonkens | AC:12 + 24 [v] =109 —© Czerwony

; piemnovosel). | DC:12 +30 [V] £10% —o Czarny WYL
WL. —o Bialy WL.

Kabel czujnika

Aktywagja (Fﬁﬁkk‘uln"&w“m \
Wyjseie 1 bie gunowosci) Zielony
Prackaimik optyemy \ ——0 ZOlty
(bez konkre ej \ L
bie gunowosci) Niebieski

[ Test-dod E : Szary (+)
Wejécie tstowe

Test-uj Brazowy (-)
Bezpie czenstwo [ ﬂ u © Rozowy
Niebieski

Begpicczestwo
Wyjcie 1

a
@ R

Ustaw przetgcznik DIP ,Wejscie testow e”
Ustawienie W8 na ,,WL.”
Patrz pkt 7 ,,Ustaw ienia mikroprzelac znikow”

E Kabel czujnika

Zasilanie
S (bez konkemej | AC:12 =24 [V] +10% —©
® bienawose) | DC:12 +30 [V] £10% —o Czarny
: mowoss [ g\ O Bidly
Wyjscie 1 bie ginowosci) Zielony
Cl Bepiczismvo| - Frskamicoyemy —0 Zohy
Wyjeie bic gunowosci) >—o Niebieski
nie podigezat —o° Szary
nie podigczat —o Brazowy
Ustaw przetgeznik DIP ,,Wejsme testowe” Aktywacja + =0 Rézowy
Ustawienie & 8 na,,WYL.” Wyjicie 2 - T

® -2 Podtaczenie do sterownika drzwi bez wyj$cia sygnatu testowego do czujnika.

Patrz pkt 7 ,,Ustawienia mikroprzetacznikow™

Czerwony

F

Niebieski

Wyjécie 2
@ Zatozyé pokrywe.

\

@ Umiesci ¢ wtyczki przewodow w szczelinie montazowej.

% Zdejmowanie pokrywy po montazu.

Q vt

O
\
@ Pocwagmj<\Q

/ Plaski $rubokret
=

nij




7. USTAWIENIA MIKROPRZELA CZNIKOW

OSTROZNIE

Y = ustawienie domyslne

«

" nilalialis

123 7 8

WL

4 5
Przetacznik DIP ®

Funkcji

Przelacznik DIP ®

Opis produktu

Mozliwe warianty ustawien

Podczerwieni
(IR)

Zegar detekcji
obe cnosci

%30 SEE
12

Czujnik wykrywa obiekt nieruchomy przez czas ustawiony na zegarze detekcji
obecnosci dla 2 wewngtrznych rzedow.

Ze wzglgdu nanorme¢ EN16005 nalezy ustawi¢ zegar detekeji
obecno$ci na minimum 30 S.

g0 -9

Tlosé
podczerwieniR

zgdy

-2

Mozna ustawi¢ liczbe wlaczonych rzgdow detekcji w podezerwieni na 3, 2 lub 1
zalezno$ci od potizebnej strefy detekgji.

X W przypadku gdy uzywany jest tylko R1, ustaw funkcj¢ nauczania przej$cia
(przetacznik DIP (Y) nr 7) na ,WYL.”.

o e B e

Jesli blisko siebie pracu]j(dwa czujniki, nalezy ustawi¢ kazdy na inng

monitorowania

t‘zNormaInyE
8

Podozerwie *A E czestotliwo$ ¢, aby nie zakl dcaly sie wzajemnie. Ad AE BE
Czgstotliwos$e
5 5 5
Patrz [11. Schemat czasowy zdarzeni], gdzie doktadnie opisano wyjscie sygnatu Wyjsmer S}/gnah.l bezpieczenstwa
bezpieczenstwa. Y<Rozwierny| (przekaznik optyczny)
Bezpiec zenstwo i‘rRozwiernyE
Wyjscie / |
6 Zwierny E P //
6
Niski poziom odbitego sygnalu podczerwieni jest s ygnalizowany przez wolno Nadajrik Odbiomik Nadajnik Odbiomik
migajaca zielong/czerwong diod¢ LED.
N | Patrz pkt [13], gdzie podano jak ustawienie ,,Low Ref.” moze by¢ uzywane »
E&E?gziyka orma nyE podczas rutynowych prac konserwacyjnych drzwi. ¥eNormalny »Low Ref.
7 7 PUKEIR 7 PunktIR
SN Ustawic ,,Nomalny” ze wzgledu na norme¢ EN16005.
Ustawi¢ ,,SNOW” (snieg) w przypadkach, gdy czujnik moze otwiera¢ drzwi na
Trybu fats zywy sygnat detekeji, np. od nawiewanego $niegu czy lisci. YeNormalny

[ A

Snieg E ’;
8 %

zadziatania nr

3 4

Furkcji Przelacznik DIP ® Opis produktu MoZiwe warianty ustawiei

Po ustawieniu ,,WL.” piesi oddalajacy si¢ od czujnika nie beda wykrywani.

RADAR

Wykrywanie *WL'E

kierunku 1
Funkcja chroni przed wykryciem ruchu rownoleglego Drzwi Drzwi
do plaszczyzny drzwi.

RADAR SRS LY

RAD #WYL E #WYL. E e WL.E ;e

Strefa RADARU Strefa RADARU

Wybierz jedno z trzech wyj$¢ - wyjscie stykowe, wyjscie impulsowe (wyjscia o L
awaryjne) lub wyjscie napigciowe (wyjscia awaryjne). Wy gcie sygnatu zadziatania nr 1 Wyfcie sygnatu zadziatania nr 2
W przypadku ustawienia wyjscia stykowego nalezy wybra¢ opcje |

Aktywacja ,NO” lub ,,NC” (odpowiednio: zwierne lub rozwierne).

Wyjscie *Zwierny EE

Wyjcie
im puls awe

110 ]
g ,
’““”’”VEE 3 4 3 4
3 4

11. SCHEMAT CZASOWY ZDARZEN

Wyjscie sygnalu bezpieczenstwa / Wejscie testowe

t A

321

321 321

Przelacznik DIP ® 32 321
WyRcie sygnalu ZASILANIEWYLACZONE[  BRAKWYKRYWANIA WYKRYWANIE BRAKWYKRYWANIA
bezpieczenstwa
. o—amm 70ty Zotty o—amm 70ty Zotty o—amm ity Zotty
Rozwierny E N\ S S S ¢
Niebieski Niebieski Niebieski Niebieski Niebieski Niebieski
. o 701 o—amm 7011 Z6h o 75 Z6h o—amm Z5H
s [l N e AN X )X (NZ X IEE W
Niebieski Niebieski Niebieski Niebieski Niebieski Niebieski
6
REAKCJA NA TEST
N N WYKRYWANIE
o T Y, 12 Y| w reakcjina TEST
Wejscie testowe
BRAK TESTU TEST BRAK TESTU
Szare Czujnik Szare Czujnik Szare Czujnik
Przefacznik DIP ® WYL, Przerwa¢ obwod
Wwejscia (estowego Brazowe Brazowe Brazowe
Szare Czujnik Szare Czujnik Szare Czujnik
) Podanie napigcia 12 + 30V —— —
T1: ok. 101 [ms] DC powoduje prze ptyw
T2: ok. 111 [ms] WEL. pradu od przewodu szare go
3 do brazowego. Brazowe —— Brazowe Brazowe t——

Wyjscie sygnalu zadzialania

Przelacznik DIP (Y) 5 WL.

1

Przelacznik DIP(Y) 5 WYL

321 321
. ZASILANIEWYLACZONE|  BRAKWYKRYWANIA WYKRYWANIE ZASILANIEWYLACZONE|  BRAKWYKRYWANIA WYKRYWANIE
Przetacznik DIP ®
L @—amm Bialy o—amm Bialy Bialy o—amm Bjaly o—amm Bialy Bialy
Wyjscie sygnatu  Zwierny N\ ) \ ) . N\ . . ;
zadzialania nr 1 Zielony, Zielony, Zielony Zielony Zielony, Zielony
Comer)
Rozwierny Bialy : Bialy Bialy Bialy : Bialy Bialy
3 4 o—ammm ZicloNy, Zielony, o—ammm Zielony No—ammm Zic|ony) Zielony, Zielony
Wyjscie sygnatu
zadziatania nr 1 E E -M— O—eamm Bialy ﬂ.ﬂ_: Bialy M o—amm Bialy -M— o—amm Bialy ﬂ.ﬂ_: Bialy -M— o—amm Bialy
3 4 Zielony Zielony, \—— Zielony Zielonyy Zielony, \—— Zielony

Wyjscie sygnatu

zadzialania nr 2

Wyjsie napig ciowe

Z —amm RozOWY
Niebieski/

E .
Niebieski

Z o—amm ROZOWY Z o—am ROZOWY
Niebieski Niebieski/

Eﬁ -
Niebieski

Z o—am ROZOWY
Niebieski

Aktywacja
Wyjscie
Konfiguracja

‘Z}WYL.E
5

Wybierz sposob konfi guracji wyjscia sygnatu zadziatania.

Wiecej informacji mozna znalez¢ w pkt. [Objasnienie wyjscia
sygnatu bezpieczefistwa i sygnatu zadziatania za pomocg
przetacznika DIP(Y) 5].

RADAR + IR —rzedy 2+3

-8 @

TYLKO RADAR

Przytrzymanie
drzwi

Ustaw ,,OTWARTE”, aby dizwi nie zamykaty si¢ po otwarciu.

Y¢ Auto E Otwarte E

6 6

Funkcja nauczania przejscia umozliwia skupienie pierwszego rzedu detekcji

Ustawi¢ na ,,WL.”, aby spetni¢ wymagania normy EN 16005.

wewnatrz obszaru zamknigcia drzwi bez wykrywania ruchu drzwi. Drv
rzwi
i PAg WYLE . . o . . WY] ]
Nau?,zja.r.“e @ Gdy funkcja nauczania przejécia jest wlaczona, poziom czutosci HWYL. 4 WL.
przejscia 7 wewnetrznego 1zedu detekeji jest maksymalny tylko wtedy, gdy 7 l 7
wlgczone sg zewngtrzne rzedy detekcji.

Ustawi¢ ,,WYL.”, jesli podiaczono urzadzenie do sterownika drzwi bez wyjécia

sygnatu testowego na czujnik. Z wejiciem TESTOWYM
Wejscie W przypadku podtaczenia do sterownika drzwi z wejsciem testowym ustawi¢ na Bez wejicia TESTOWEGO o ! ! Bes wejicia TESTOWEGO
testowe E LWL, Patrz [11. Schemat zdarzen]. — =
Ustawienie ¥ WL WYL. 0\ _____
od drzwi 8 (€75 P peyppy S
Sterownik Y¢ WL E Ov-————— — - —

Wyjscie

Przelacznik DIP (¥) 5 WL.

Przelacznik DIP(Y) 5 WYL

Wyjscie sygnatu
bezpieczenstwa

RZAD 1, RZAD 2, RZAD 3

RZAD 1, RZAD 2

Wyjscie sygnatu

zadzialania RADAR

RADAR+RZAD 2, RZAD 3

Wyjcie sygnatu zadziaknia

¥ Przetacznik DIP () 5, WYL”.

WyRde sygnatu
bepicczeistwa

Podczas wykonywania prac konserwacyjnych drzwi z wiaczonym zasilaniem
czujnika na sterownikach drzwi, ktore sa podtaczone do ,testowania”
czujnika, nalezy ustawi¢ przetaczniki DIP w nastepujacy sposob.

@ Nalezy pamigta¢ o przywréceniu ustawien

przetacznikow DIP do ich pierwotnego stanu
po zakonczeniu konserwacji drzwi.

Przetacmik DIP (X)
R
2

Patrz [7. Ustawienia mikroprzetac znikow].

Low]|
Ref.
7

13. KONSERWACJA DRZWI 14. BLEDY AUTODIAGNOSTYKI

Problemy techniczne czujnika SSR-3-ER sygnalizowane sg naprzemiennym miganiem wskaznika LED na
czerwono i zielono. Predko$¢ migania sygnalizuje rodzaj usterki.
Miganie
Czestotliwos$¢ LED Przyczyna
Zielony x| || [de| || | Uszkodzony czujnik, nalezy go wymieni¢.
Duza
Czerwony €| [ || || [¥
Zielony * * Upewnij sig, ze potencjometr czutosci jest
Mata ustawiony na maksimum, po czym wylacz
Czerwony 3¢ * »* i ponownie wlacz zasilanie czujnika.
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8. REGULACJA DLUGOSCI I SZEROKOSCI STREFY DETEKCJI

Regulacja zasiggu strefy detekcji: Pod czerwien (3 rzedy wewnetrzne)

[ Daleki ] [ Bliski ]
i 1,0 [m] o 05 1,0 [m] o 05
Sruba regulacyjna (.I_I_‘_._ID 0 <_|_|_A_l_|D
ustawienie [7 st] ustawienie [-8 st]
10 10
Drzwi -4\ Drzwi
7
A /’z"ﬁfl h
i A
¥iﬂ~ ) 2 /mzm
i | AN
4 AW
Bliski " éél % 50
35 A N 35
é ostrazne Czujnik SSR-3-ER jest zgodny z normami bezpieczenstwa EN 16005 tylko po stronie drzwi, na ktorej jest zamontowany.
Aby zapewni¢ zgodno$¢ z noma EN 16005, nalezy za pomoca skrzynki testowej EN16005 lub urzadzenia Hotron Beam Finder sprawdzi¢, czy
strefa wykrywania rz¢du 1 jest ustawiona bezpo$rednio przed ruchomymi drzwiami. Jezeli funkcja ,,Doorway Learn” (Uczenie przejscia) jest
whaczona, nalezy w taki samsposob sprawdzi¢, czy rzad 2 jest ustawiony bezposrednio przed ruchomymi drzwiami.
Regulacja zasiggu strefy detekcji: Pod czerwien (3 rzedy wewnetrzne)
[ Waskie ] [ Wykrywanie z prawej strony ] [ Wykrywanie z lewej strony ]

Regulator szerokosci strefy detekcji Regulator szerokosci strefy detekcji Regulator szerokosci strefy detekcji
[m] [m] [m
2520 15 1005 0 05 10 15 2,0.25 25 20 15 10 05 0O 05 10 15 20.25 25 20 15 10 05 0 05 10 15 2025
£ ) £ = 0 = —
| A | LA |
1,0 10
15 I 15 \
2,0 20
! s A g LTI AN
2,2 22 22
vl I/ARYNY
2,5 25
y/m/ AWAUA\Y
2,7 27 27
3,0 /anl L {50 AR
32 32 N — 3 L WA\WA WAV 2
i /¥ T
<t -
Waskie Wykrywanie Wykryvanie
< - > Z prawej strony Z ewej strony
Szerokie
Regulacja strefy detekcji: Strefa wykrywania czujnika radarowego
X Strefa detekeji zalezy od predkosci zblizania si¢ pieszych do czujnika.
> Regulacja jest mozliwa w 3 ° krokach, jak pokazano na ilustracji. . . .
gHlaga Jakp ] Wysoko$¢ montazu 2,2 m i czulos$¢ ustawiona na ,,\Wysoka”. Wysoko$¢ montazu 2,2 m i czuto$¢ ustawiona na ,,Niska”.
""""" 10 010 20 30 T TTTTTTTTE0 0 T10°"90 "0 20 “mot T T T T
T | AR m )
Daleki - — | A i
Zespot caujnika - Ustawienie zasiegu [15 !\ 10 !
radarowego - B Wi is o
\/’E,— [ 4 S— = % yreguluj strong lewa
o Ustawienie zasiegu [30°] 2,0 i prawa [0°]. !
N 1™ !
| P4 |
Ustawienie zasiggu [45° /'
W prawo L 1
W lewo 10 0 \
3 Regulacja strefy wykrywania po lewej i prawej 1 ~~q_ ] :
stronie regulacji : VI Ustawienie zasiegu [15°] ] 1
[15° na prawo] jest symetryczne z ustawieniem dla ) [ ] WA lui's lowa !
o > - > Wyreguluj >:ront; ewa
[15° na lewo]. - I~ e T——— — 20 iprawa [15° nalewo] :
'ﬂ» |
= ™ l ] H
| Ustawienie zasiegu [45° 30 N

osmazne  Strefy detekeji zilustrowane powyzej odpowiadaja faktycznemu potozeniu wiazki podczerwieni i wiazki radarowej. Faktyczna strefa detekcji zalezy od
warunkow w miejscu montazu czujnika, wykrywanych obiektow i ustawien czujnika. Nalezy upewni¢ sig, ze strefa detekcji odpowiada normie EN16005.
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9. PODLACZANIE ZASILANIA I USTAWIANIE NAUCZANIA PRZEJSCIA

Funkcj a nauczania przej$cia
jest ,WYL.”

Patrz pkt 7 ,,Ustawienia
mikroprzetacznik dow”

Ao

Funkcja nauczania przejs$cia
jest ,WL.”

Patrz pkt 7 ,,Ustawienia
mikroprzelacznik ow”

[}

Po wlaczeniu zasilania, zaswiecisig zielona dioda
LED wskazujgca, ze czujnik znajduje si¢ w trybie
gotowosci i jest gotowy do wykrywania.

Po wiaczeniu zasilania czerwona
migajaca dioda LED sygnalizuje
wyj$cie przekaznika otwar cia
drzwi i rozpoczgcie procesu
nauczania przejscia.

Zielona dioda LED miga przez 37 s, poniewaz odbywa sie
proces nauczania przej§cia. Drzwi otwieraja si¢/zamykaja.

Proces nauczania przejscia
kofczy sigi czujnik jest
w trybie gotowosci.

@ Ziclona ciagtadioda LED
[ ] I ]

—

* Czerwona migajaca
dioda LED
<—

Zielona migajaca
'*- Zielona migajaca dioda LED '*— dioda LED
—>

I
E:
}
a|i
|

Zielona ciagta
® diodaLED

Detekcja obecnosci: Zainicjowanie wykrywania
obecno$ci we wszystkich rzgdach wykrywania trwa
10 sekund po wlaczeniu zasilania czujnika.

Jesdli przed uptywem 10 s kto$§ wejdzie do strefy

Detekeja obecnosei: Podczas procesu nauczania przejécia zewngtrzne 3 rzgdy detekeji na czujniku SSR-
3-ER przetaczajg si¢ z detekcji ruchu na detekcje obecnosei 10 sekund po wiaczeniu zasilania. Wewng trzny
rzad detekcji pracujacy w nauczaniu przejscia przelaczy si¢ z detekcji ruchu na detekcj¢ obecnosci po
przeprowadzeniu procesu nauczania przejscia.

! ji OSTROZNIE

detekeji, to po uptywie okoto 5 s od momentu
opuszczenia przez t¢ osobe strefy detekeji
wykrywanie obecno$ci zacznie dziataé.

Nieudane nauczanie przej$cia irozwiazanie tego problemu: Jedli kto§ wejdzie w strefe detekcji podczas
nauczania przej$cia, proces nauczania moze si¢ nie udaé. W takim przypadku czujnik wykona funkcje
nauczania przejscia.

Gdy funkcja nauczania przejscia jest wigczona, poziom czutosci wewngtrznego rzgdu detekeji jest
maksymalny tylko wtedy, gdy wlaczone sa zewnetrzne rzedy detekcji.

ec3

Uwaga ogo6lna:
Podczas wykonywania ponizszych czynno$ci nalezy wylaczy¢ i ponownie wigczy¢ czujnik

¢ Gdy stan podiogi zmieni si¢ np. po potozeniu maty czy wycieraczki.
¢ Po zmianie rzutu wiazek w strefie detekeji lub czutosci czujnika.

10. PROBA DZIALANIA

Po zakonczeniu montazu przeprowadz test strefy detekeji czujnika. Jedli strefa detekeji nie jest zgodna z oczekiwaniami, ustaw jg jak opisano w pkt. 8.
Jesli strefa detekeji nadal nie odpowiada oczekiwaniom, czuto$¢ czujnika mozna zwigkszy¢, obracajac potencjometr w prawo. Jesli czujnik wykrywa co$ falszywie — mimo Ze nic nie
znajduje si¢ w strefie detekcji — czuto§¢ czujnika mozna zmniejszy¢, obracajgc potencjometr w lewo.

Jesli czujnik jest fatszywie pobudzany przez $nieg lub deszcz zmniejsz czuto$¢ wykrywaniaw podczer wieni.
NaleZy pamigtac, ze w tym trybie moze zmale¢ czuto$¢ wykrywania osob.

!ji OSTROZNE

Podczerwien — czutosé Radar — czutosé

Wyregulyj czutos¢ czujnika podczerwieni odpowiednio dla wysoko$ci montazu czujnika. E E E
Po zakonczeniu montazu nalezy sprawdzi¢, czy czujnik dziala prawidlowo.

Czulo$¢ czujnika
podczerwieni

Wysoko$¢ montazu
=maks. 3,0 m

Wysokos¢ montazu

=30~35m domyslne ustawienie
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